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訂購方式       

CP-32

      

1-PS

型     式

作動方式

  流體

缸徑(mm)

    

空氣

複動式

潤滑

夾指滑動部分需定期給潤滑油

與CH系列安裝方式相同

CP-32

1.1

CP-63

感應器數量感應器型式

行程(mm)

重量(kg)

3-7kgf/cm2

24

4.73.2

36 40

CP-50

溫度

32 50 63

-10 C~+70 C。 。

免給油

型式

舊型CP系列

取付安裝方式 夾持方式CNC車床使用方式

PSN
PSP

PS Reed switch
NPN
PNP

改採自潤軸承
比線性軸承更耐衝擊

夾指不易晃動

不易承受扭力

有效防塵 無防塵

W W

W

夾指易晃動

鍍鉻線性導桿
耐磨耗壽命長

後取付

前取付 軸方向取付
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請選定依工件之重量的10~20倍之夾持力，並考慮軟爪與工件之摩擦係數。

在工件移動時，需考慮加速度及迴轉衝擊力之安全係數。
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M8X1.25
M6X1.0
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O

16
15
12

Model C

R S T U V W X c’ZY a d e

CP-50
CP-63

CP-32

521274 M10X1.25DP12 120 _ 37
451258 M5X1.25DP12 100 _

_
_

_
_ 35

M6X1.0DP12

_
_

34DP232

37
30
21

14
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10

RC 1/8
RC 1/8
M5X0.8 1240 M6X1.0DP12 70 40 24 28
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最大值

最大值

最大值

紅色 LED 紅色 LED 綠色 LED

SPST常開型                                                              電子式無接點:常開型

有接點磁簧管型                           無接點NPN型(電流流入)                 無接點PNP型(電流流出)

最大值

最大值

最大值

最大值

28
200

6

240

開關邏輯

感應開關型式

使用電壓

最大開關電流

最大接點容量

內部消費電流

內部降下電壓

洩漏電流

耐衝擊

耐振動                                                                                    90 m/s2 (9G), 複振幅 1.5 mm

電線

保護迴路

指示燈

無                                                     電源極性反向保護;突波吸收保護;短路保護

CE認證&防護等級                                                                  EN60947-5-2    IEC529    IP67(NEMA 6)

溫度範圍

3.3

最佳感測位置最佳感測位置

棕色
負載

電源

藍色

棕色

黑色

負載
電源

藍色

線
路

棕色

線
路

黑色 負載

電源

藍色

M8 (二線公連接頭美規) M8 (三線公連接頭)

M8 (二線公連接頭歐規)

規格 

配線方式 

棕色

藍色

不接線

棕色

不接線

藍色 棕色

黑色

藍色

PS

PS-QD

PSN,PSP

15
.5

11

11

22

1500±20
25±2

7±1

15
.5

11

5

22

7±1

25±2
1500±30

22

15
.5

11

  

PS PSN PSP

@100mADC 0.5V @100mADC
20mA @24V

可應用型式     CH、CP、CW

防塵型平行機械手

系列PS

註:

1.不可超過接點容量(P=Vx1)
2.正弦波/X、Y、Z 3軸向/每一軸向3回/每一回時間11ms.




